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ULTRACAM DRAGON 4.2

Desvende
a realidade

A
A

O SISTEMA SUPREMO DE
MAPEAMENTO AEREO HIBRIDO




O sistema hibrido de
mapeamento aéreo
UltraCam Dragon capta
imagens nadir e obliquas
de alta resolucao

de 243 MP a cada

0.7 segundos, melhoradas
por um potente scanner
LiDAR RIEGL Waveform de
2.4 MHz. O seu inovador
padrao de varrimento de
cinco angulos, incluindo
uma verdadeira linha de
varrimento nadir, oferece
detalhes incomparaveis
em areas urbanas com
muitos edificios, bem
CcOMmo uma superior
detecao de objetos e
penetracao na vegetacao.

Mapeie com confianca

e ganhe vantagem num
mundo de mudancas
aceleradas. Impulsionada
por um sistema

optico lider no sector,
reconhecido pelas suas
Imagens nitidas e de alta-
fidelidade, bem como

pela excepcional precisao
geométrica e radiométrica,
a UltraCam Dragon permite
a geracao rapida de uma
realidade construida a
partir de pixéis e pontos.
Oferece inteligéncia
integrada a uma escala
sem precedentes.



Reservamo-nos o direito de efetuar alteragcoes
técnicas, erros de impressdo e emendas.

Especificagdes e Detalhes
UltraCam Dragon 4.2

<SISTEMA HIBRIDO DE MAPEAMENTO AEREO>

UNIDADE DRAGON PERIFERICOS ARMAZENAMENTO DE DADOS

Componentes 3

Céamara, scanner LiDAR,
UltraNav v7 610°

Painel de Interface Tactil (IPT) Tipo
Vexcel para camara, scanner 4x SSD NVMe
LiDAR e UltraNav

Numero de eventos de captura
até 3,790 | 5,050*

Caracteristicas Tamanho de um evento de captura®

Altura | Largura | Diametro do cilindro Visor UltraNav do Piloto

80cm|43cm|39.5¢cm

Intercambiédvel em voo
Redundéncia opcional

3,465 MB | 2,599 MB*

UltraMount Horas de scanning LiDAR
Peso Capacidade de até 4 horas | 8 horas*
74 kg Elevador de Unidade Vexcel Pro armazenamento
(recomendado) 16|32 7B Tamanho dos dados LiDAR (médio)
Consumo de energia 100 MB/s | 50 MB/s*
450 W (média) Unidade de Transferéncia Vexcel Peso
590 W (pico) 1kg

CRECOLHA DE DADOS: Varios modos de operagdo

AL / £50
> 5cm GSD
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FLUXO DE TRABALHO DE SOFTWARE
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4\‘. 31 pt/m?
\e 904 m AGL
120 kn

Plan Recolha Processo
RIPARAMETER Software de UltraMap
MISSIONPLANNER Operacéo da Camara POSPac MMS
(COS) RIACQUIRE
RiIPROCESS
NAVIGATOR
-20°
-10°
0°
+10°
ESPECIFICAGOES OPERACIONAIS +20°
Altitude de voo Temperatura

<5.600 m acima g -5°C a +40 °C (funcionamento)®
do nivel do mar -10 °C a +50 °C (armazenamento)

(n&o pressurizado)

(Pegadas nadira5cm GSD)

Instalagao Humidade
Dragon, UltraMount e Humidade relativa maxima de essece 1,044 x
. . . . 04
Elevador de Unidade: 80% a <+31 °C; diminuindo . . y
. ’ . PEYXXYS 658 m
115 kg; 500 W (média) linearmente para 50% a +40 °C;
770 W (pico) sem condensagéo - 957 x
637 m
2 Aintegragao de uma configuracao especifica do IGI AEROcontrol Compact também é suportada. O peso e o consumo de energia diferem da configuragao padrao do .
UltraNav. Entre em contacto com a nossa equipa de vendas para obter informagées detalhadas. E E
% Unidade de dados de 16 TB, todos os cones activos. i’- <

4 Sem redundancia opcional.

®Temperatura minima de funcionamento da unidade de computador integrada: 0 °C

Vexcel Imaging GmbH + Anzengrubergasse 8 - 8010 Graz * Austria - www.vexcel-imaging.com © 2026 Todos os direitos reservados * 2608
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SISTEMA DE SENSOR

Sensor de imagem

Sony IMX811 (CMOS)
1x RGB nadir

1x NIR nadir

4x RGB obliquo

Tamanho fisico do pixel

2.81 um

Obturador
(folha central de longa duragéo)

Prontor magnétic-0 HS2
intercambidvel em campo

Capacidade de cor (multiespectral)

4 canais - RGB Bayer pattern & NIR

Tamanho da imagem Nadir
(RGB Bayer pattern & NIR)

19,136 x 12,736 pixeis

Tamanho da imagem obliqua
(RGB Bayer pattern)

19,136 x 12,736 pixéis

Récio RGB para NIR nadir

1:1.0

Compensagao de movimento
(multidirecional)

Adaptive Motion Compensation (AMC)

Conversao analdgico-digital

14 bits

Bandas espectrais
(Largura total a meia altura)

R (580-690 nm)
G (480-600 nm)
B (420-510 nm)
NIR (690-880 nm)

1 fotograma a
cada 0.7 segundos

AME®

Compensagéo
adaptativa de
Movimento
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Processamento de
Pixel Verdadeiro

>83 dB no
ISO base

SISTEMA DE LENTES

Cor (RGB Bayer pattern & NIR)

Distancia focal do sistema de lentes 51 mm

Cor (RGB Bayer pattern & NIR)

Abertura da lente f=1/4.2

Campo de vis&o: transversal 55.8°
longitudinal 38.8°

Cor (RGB Bayer pattern & NIR)

Distancia focal do sistema de lentes 82 mm

Cor (RGB Bayer pattern & NIR)

Abertura da lente f=1/4.3

Campo de visao: transversal +12.3°|-23.7°
longitudinal +12.3° | -12.3°

(CENARIOS DE PROJECTO )

Pegada para restrigdes de abatimentode Tm @ 5 m 7,231 x

de altura (transversal x longitudinal) 7,231 pixels

Tamanho do GSD @ AGL 2cm @362 m

5cm @904 m
7.5cm @ 1,356 m

\ 10cm @1,808 m /

'Também disponivel numa configuragao apenas nadir, actualizavel para capacidade obliqua completa.

G_iDAR SCANNER>

DESEMPENHO DE MEDIGAO DE ALCANCE

Tipo

RIEGL VQ-680 OEM

Taxa de repeticdo de pulso do laser (PRR)

Até 2.4 MHz, selecionével pelo utilizador

Taxa méxima de medicéo efetiva

Até 2,000,000 medigbes/segundo a 2.4
MHz PRR e angulo de varrimento de 60°

Intensidade do sinal de eco

fornecida para cada sinal de eco

Divergéncia do feixe laser®

tip. 0.28 mrad a 1/€?
tip.0.22 mrad a 1/e

Precisao’ 20 mm
Exatidao® 20 mm
Alcance maximo de medigao, para 3,000 m
refletancia do alvo 220% (260%) (4,450 m)

Max. Altitude operacional de voo, para
reflectancia do alvo 220% (260%)

Até 2,300 m AGL
(Até 3,400 m AGL)

Max. Namero de alvos por pulso®

Ateé 32

Produto laser

Processamento de

Capacidade de
multiplos alvos

Classe 3B™ waveform online
-y

Comprimento de
onda NIR de 1,052 nm

DESEMPENHO DO SCANNER

Mecanismo de varredura

Espelho poligonal rotativo

Padréo de varrimento

Grelha de varrimento regular com 5 linhas de varri-
mento paralelas (2 para a frente, 1 nadir, 2 para tras)

Campo de visdo: transversal a
trajetdria longitudinal

60°
40°

Diregdes angulares longitudinais

-20°,-10°, 0°, +10°, +20°

Taxa total de varrimento

50-500 linhas por segundo (configuravel)

Densidade dos pontos
amostrais" @ AGL

77 pt/m® @ 362 m
62 pt/m® @ 452 m
31 pt/m* @ 904 m
11 pt/m? @ 1,356 m
4 pt/m*@ 1,808 m

© Medido em 1/€® (1/€) pontos, 0,28 (0,22) mrad corresponde a um aumento de 28 (22) mm no diametro

do feixe a cada 100 m de distancia.x

7 A precisao é o grau de conformidade de uma grandeza medida com o seu valor real (verdadeiro).

® Um desvio padrao (sigma) a 150 m de alcance em condigées de teste RIEGL.

® Dependendo da taxa de repeticdo do pulso do laser (PRR).

'° De acordo com a norma |EC 60825-1:2014.

A seguinte clausula aplica-se aos instrumentos entregues nos Estados Unidos: Em conformidade
com 21 CFR 1040.10 e 1040.11, exceto para conformidade com a norma IEC 60825-1 Ed. 3, conforme
descrito no Aviso sobre Laser n° 56, de 8 de maio de 2019. O instrumento s¢ deve ser utilizado em

combinagéo com a caixa de seguranca laser apropriada.

" LiDAR com uma reflectancia do alvo de 20% a uma velocidade de voo de 120 nés. A densidade de pontos refere-
se a linhas de voo individuais. Dependendo da sobreposicao lateral, a densidade de pontos efetiva sera maior.




