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ULTRANAV V7

Controlo total
da missao de voo
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SOLUGAO TUDO-EM-UM PARA GESTAO
DE VOO E GEORREFERENCIAMENTO DIRETO




A versdo 7 do UltraNav oferece
um ambiente de fluxo de trabalho
totalmente integrado que guia os
utilizadores sem problemas através
de todas as fases de uma misséo.
Utilizando modelos digitais de
elevagdo, o planeamento do voo
€ rapido, interativo e econdmico.
A gestado avancada de missdes
permite que os grandes projetos
sejam divididos em missdes mais
pequenas, que sao trocadas atraves
de um unico ficheiro, garantindo
uma comunicagao clara e actualiza-
¢gOes de estado precisas entre o
escritorio e a tripulagéo de voo. No
ar, o software gere os parametros
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Fluxo de trabalho totalmente inte-
grado de gestéo de voos de ponta a
ponta e georreferenciacao direta

da cdmara, o tempo de exposicdo € a
estabilizagao automatica da estagao
base para garantir uma cobertura
precisa do terreno e a sobreposi¢éo
de imagens. Dois monitores dedicados
proporcionam navegagdo em tempo
real para o piloto e controlo de
qualidade em voo para o operador,
facilitando a captura de dados de
forma suave e eficiente. De volta ao
solo, o controlo de qualidade pds-
missao verifica se todos 0s requisitos
do projeto foram cumpridos. O
software de pos-processamento
GNSS/INS lider do sector oferece
a maxima precisado e eficiéncia
para a georreferenciagao directa.
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Planeamento de voo avangado
que considera o terreno 3D para
a maxima precisdo da missao

Os utilizadores podem escolher entre
os niveis de desempenho de classe de
precisao 610,510 e 310, dependendo
da unidade de medigé&o inercial (IMU)
integrada. Todas as IMUs esté&o livres
de restrigées ITAR, proporcionando
a maxima flexibilidade operacional.
Concebidos para um manuseamento
intuitivo e otimizagado do espago em
aeronaves mais pequenas, o0 modulo
IMU e o moédulo UltraNav estéo
integrados na cabega do sensor. Nos
sistemas UltraCam de 4° geracao,
ambos 0s componentes s&o acessiveis
através de uma escotilha superior e
podem ser facilmente substituidos
no terreno.
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Navegagéo em voo e
controlo de qualidade para
o piloto e para o operador
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Georreferenciagao GNSS/INS directa
de alta precisao com tecnologia
comprovada pela industria
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IN-Fusion+ PP-RTX para resultados
GNSS/INS rapidos e precisos sem
necessidade de estagdes base
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Opgdes flexiveis com IMUs de
precisao variavel num desenho de
hardware compacto e integrado
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Especificagbes e detalhes

Reservamo-nos o direito a alteragées técnicas,
erros de impress&o, enganos e alteragdes.

ANTENA GPS
Trimble AV39 GNSS
FAA TSO certificada

Tripla-frequéncia

GNSS Suporte

IMU-57 | IMU-95 | IMU-93
FOG | MEMs | MEMs
2.5kg|1.0kg|1.0kg
ITAR free

UNIDADE MU MODULO
DE DADOS ULTRANAV
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COMPONENTES DO SISTEMA

Monitor do operador

Vexcel Interface Panel Touch
(IPT)

Baseado no Applanix AP+

MODULO ULTRANAV

Monitor do piloto

Monitor
Xenarc 8"

Tecnologia avangada de levantamento personalizado GNSS Trimble Maxwell

GPS, GLONASS, Beidou, Galileo, IRNSS, QZSS, SBAS, MSS L-Band

Posicionamento, roll, pitch e heading em tempo real de 100 Hz,

incluindo o marcador de eventos

Frequéncia de dados IMU de 200 Hz, registo de medigdes para pés-processamento

ESPECIFICAGOES DE RENDIMENTO™2 (Erro Médio Quadratico)

sPs | sBAS® | RIX* | Post-Processed-RTX® | Post-Processed® J
FJE’?Q;‘A\/ V7610 1.5H 0.50 H 0.04 H 0.03 H 0.02 H
Posigao (m) 3.0V 0.85V 0.08 V 0.06 V 0.05V
Velocidade (m/s) 0.030 0.030 0.030 0.005 0.005
Roll e Pitch (deg) 0.005 0.005 0.003 0.0025° 0.0025°
Rumo Verdadeiro? (deg) 0.030 0.025 0.010 0.005 0.005
LLTRANAV V7 510 1.5H 0.50H | 0.04H 0.03 H 0.02 H
Posigao (m) 3.0V 0.85V 0.08 vV 0.06V 0.05V
Velocidade (m/s) 0.050 0.050 0.010 0.005 0.005
Roll e Pitch (deg) 0.010 0.008 0.005 0.005 0.005
Rumo Verdadeiro? (deg) 0.070 0.050 0.020 0.010 0.010
FJE?QAQ‘AV V7 810 1.5H 0.50 H 0.04 H 0.03 H 0.02 H
Posigao (m) 3.0V 0.85V 0.08 vV 0.06 V 0.05V
Velocidade (m/s) 0.050 0.050 0.020 0.010 0.010
Roll e Pitch (deg) 0.020 0.015 0.010 0.010 0.010
Rumo Verdadeiro? (deg) 0.100 0.080 0.050 0.025 0.025

' Rendimento tipico. Os resultados reais dependem da configuracéo de satélites,
das condicGes atmosféricas e outros efeitos ambientais.

2 Rendimento baseado no IMU externo.

® Pode requerer um modelo gravitico local para lograr uma precisao total.

* Servigo de corregao Trimble CenterPoint® RTXTM em tempo real, resultados aéreos tipicos,

sujeito a cobertura regional. A subscripgao vende-se separadamente, requere licenga RTK.

° POSPac Complete, Post-processed CenterPoint® RTX™, subscrigéo do pés-processamento
CenterPoint® RTX™ para um desempenho tipico de misséo vendida em separado. A precisao esta
sujeita & qualidade do GNSS, ao tamanho do conjunto de dados e & cobertura regional.

© POSPac Complete, Single Base station o SmartBase.

7 Perfil de missao tipico, erro RMS maximo (n&o se requere GAMS).




TOPOFLIGHT MISSIONPLANNER

PLANIFICAGAO DE VOO 3D

Planeamento de voo 3D real com reconhecimento
de terreno sobre dreas complexas

Integracdo completa de sensores
obliquos no planeamento e na visualizagdo

Gestédo avangada de missées com facil divisao
de projectos em missées mais pequenas

Controlo de qualidade antes e depois da
misséo utilizando mapas e vectores de desvio

ULTRANAV V7
ASPECTOS CHAVE

Sincronizagao perfeita entre o escritério e a
tripulagéo de voo utilizando ficheiros de estado TXF

Acompanhamento claro do estado,
progresso e histérico da misséo

Resultados de planeamento que permitem
uma estimativa fidvel dos custos do projecto

Importagéao flexivel de MDT de fontes como

SRTM e Copernicus
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TOPOFLIGHT NAVIGATOR

NAVEGAGAO EM VOO

Operacédo intuitiva para um facil controlo e compreenséo
Ajusta automaticamente as linhas de voo para secgoes
nao capturadas, permitindo novos voos de forma mais
eficiente

Opc¢oes de zoom automatico e manual

Design centrado no piloto que minimiza a carga de
trabalho e permite uma concentragéo total no voo

Conteudo de ecra separado para o piloto e o operador

Configuragoes de ecra altamente personalizaveis
(cores, simbolos, tolerancias, unidades)

Visualizagdo imediata do progresso do projecto
e da missdo de voo

Vexcel Imaging GmbH - Anzengrubergasse 8 - 8010 Graz - Austria
www.vexcel-imaging.com
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FP-RTX

®

Fieal-Time PP.RTX
Single Baze
Mulsi-SingleBase
SrmanBase

Single Base (CORS Base)
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APPLANIX POSPAC COMPLETE

POS-PROCESSAMENTO GNSS/INS

Georreferenciagao directa de sistemas UltraCam usando
GNSS e tecnologia inercial

IN-Fusion+ PP-RTX: concebido para fornecer resultados com
precisdo centimétrica a partir do pés-processamento GNSS-
INS sem a necessidade de estagdes base

Interface de utilizador modernizada com mapas de fundo e
fluxos de trabalho otimizados

lonoGuard para mitigagao da cintilagao ionosférica
Ferramentas opcionais de controlo de qualidade da camara
para uma calibragao réapida do alinhamento em cdmaras de

cabeca unica ou multipla

Processamento em batch para automatizagéo e maior
produtividade
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https://www.vexcel-imaging.com/ultranav/

