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ULTRACAM DRAGON 4.1

Expanda a sua
percepgao

O MELHOR SISTEMA HIBRIDO
DE MAPEAMENTO AEREO



A UltraCam Dragon 4.1 é o
primeiro sistema hibrido
de mapeamento aéreo

da Vexcel, para obter
informagdes profundas
sobre ambientes
complexos com a mais
alta taxa de aquisicéo. O
sistema produz imagens
aereas obliquas e

nadir de alta resolucao
enriquecidas com dados
de elevacao precisos
obtidos por um scanner
LiDAR RIEGL Waveform

de 2,4 MHz de alto
desempenho que captura
até 2 milh6es de medicoes
por segundo.

Experimente imagens
nitidas com a melhor
geometria e radiometria,
combinadas com um
exclusivo scanner de
varrimento LiDAR em

5 angulos diferentes,
incluindo uma visao nadir
para ver desfiladeiros
urbanos e medir fachadas.
A integragao dos melhores
sensores da sua categoria
resulta num amplo

ganho de informacao
multidimensional,
permitindo explorar,
analisar e compreender
ambientes como

nunca antes.



ESPECIFICAGOES PRELIMINARES E DETALHES

Alteragdes técnicas, erros de impresséo e alteragoes reservadas.

SISTEMA HIBRIDO DE MAPEAMENTO AEREO

UNIDADE DRAGON 4.1

Componentes
Céamara, scanner LiDAR,
UltraNav v7 610

Altura | Largura| Diametro do
cilindro
80 cm |43 cm|39.5¢cm

Peso
<75 kg

Consumo de poténcia
475 W (média)

PERIFERICOS

Ecras

Vexcel Interface Panel Touch
(IPT) para camara, scanner
LiDAR e UltraNav (para além do
ecra do piloto)

2 kg por IPT

Plataforma

UltraMount (GSM 4000 e
GSM 3000)

29 kg | 35 kg

Unidade Elevadora (opcional)

ARMAZENAMENTO DE DADOS

Tipo
4x NVMe SSD

Propriedades
Intercambiaveis em voo
Redundancia Opcional
Compativeis com camaras de
4° geracgéo.

Capacidade de armazenamento
16 TB|32TB

Peso
1kg

N/

665 W (pico) 20 kg
( CAPTURA DE DATOS: Vérios modos de operagdo
SOFTWARE WORKFLOW
-o0—
— o
——
Planificacdo Captura Processamento
RiParameter Camera Operating UltraMap
Mission Planner Software (COS) POSPac MMS
RiAcquire RiProcess
Navigator RiUnite

ESPECIFICAGOES OPERACIONAIS

Altitude de Voo

<5,600 m
acima do nivel do mar
(ndo pressurizado)

Humidade

Max. humidade relativa de
80% a <31 °C; decrescendo
ligeiramente até 50% a +40 °C;
sem condensagao

Instalagao

Dragon 4.1 unit com
UltraMount: <104 kg
525 W (média)

845 W (pico)

Temperatura

0°Cad40°C

-5°C a +40 °C' (operagao)

-10 °C a +50 °C (armazenamento)

Pegadas nadirais

sese  1.228,6 x
eeee 774,5 m
- 710,9 x

530,7 m

' Cilindro da camara exposto apenas ao fluxo de ar externo.

Vexcel Imaging GmbH - Anzengrubergasse 8 - 8010 Graz - Austria - www.vexcel-imaging.com © 2023 Todos os direitos reservados - 2312



SISTEMA SENSOR

Sensor de imagem / IMX-411 (CMOS)

Tamanho de pixel fisico

Obturador Prontor magn
(lamina central de longa duragao) substituive
Capacidade de cor (multiespectral)

| Compensacao de movimento
| (multidirecional)

1 foto cada
0.7 segundos

Jomprimento de onda
NIR de 1.052 nm

DO SCANNER

" Medido 1/€* (1/€) pontos, 0,28 (0,22) mrad correspon&e a um incremento de 28 (22) mm do
diametro do feixe por cada 100 m de distancia.

2 A precisao é o grau de conformidade de uma quantiyjade medida com o seu valor real (verdadeiro).
°Um sigma a 150 m de alcance em condigées de teste RIEGL.

i
* Dependendo da taxa de repetigdo do pulso laser (PRR).

¥ Segundo o IEC 60825-1:2014. { _
A seguinte clausula aplica-se a instrumentos entregues nos Estados Unidos: Em conformidade
com 21 CFR 1040.10 e 1040.11, exceto para conformidade com IEC 60825-1 Ed.3., conforme
$ 2 : A . : descrito no Laser Notice n° 56, datado de 8 de Maio de 2019. !
~ 'Largura total - # p - s ; 7 0 instrumento deve ser usado unicamente em combinacao com a caixa de seg ca de laser apropriada.




