VEXCEL

IMAGING

ULTRACAM MUSTANG

Companero fiable
en la carretera




ULTRACAM MUSTANG

Maxima eficiencia

Con mas de 5 millones de kildometros
en la carreteray con mas de 9 anos
de historia, la UltraCam Mustang

ha demostrado ser el sistema mas
avanzado para la captura de imagenes
panoramicas geoposicionadas y datos

urbanos 3D.

CLIENTE DE ULTRACAM MUSTANG

ilmagine como podria beneficiarse su
negocio con el sistema de cartografia
movil UltraCam Mustang! Disefiado para
la maxima eficiencia en la captura, el
sistema UltraCam Mustang esta ya en
sSu 3% generacion y se han desplegado
méas de 200 unidades desde su
presentacion en 2007. Tanto si su cliente
necesita cartografia de carreteras como
topografia 3D, inventario de vias o
documentacion visual, la UltraCam
Mustang captura imagenes precisas
de alta resolucion y datos 3D de forma
fiable y eficiente a lo largo de cualquier
carretera, camino o via navegable.
Para captura en interiores o fuera de
caminos, la UltraCam Mustang puede
ser complementada con el sistema

cartografico portatil UltraCam Panther

(que actualmente se esta redisefiando).

Gracias a su software &gil y su intuitiva
interfaz de wusuario, la UltraCam
Mustang puede ser controlada por un
solo conductor con tan solo un dia de
entrenamiento.

La UltraCam Mustang
ha sido bien probada en
todo tipo de condiciones

ambientales durante el
proyecto de generacion de
mapas de Microsoft Bing.
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Especificaciones y detalles

Datos validos salvo cambios técnicos, errores de edicion o impresion, o correcciones.

CABEZAL PANORAMICO

CAMARA

Tipo de sensor

Obturador global CCD

Numero de o o Resolucion del sensor:
camaras: 54 megapixeles Resolucion del sensor 2.752 x 2.200 pixeles
9 = = Tamafo de pixel 4,54 ym
@ @ Distancia entre Numero f F2,8 - F9,0, enfoque fijo
. oticos:
Campo de vision: o = = o centros opticos Lentes 8,0 mm p-iris, difraccion limitada
360° x 256° = = ~10cm
Profundidad de campo 1 m ainfinito (@ > F4)
Frecuencia de Sincronizacion: R, patrén Bayer de 12 bit en bruto;
Y : oO—— —O  Foto a foto, exposicion relacion de compresion media (sin pérdida) de 1:1,5
captura max.:
centrada, marca de
8 capturas/segundo K
tiempo
Opcional
MODULO DE COMPUTACION Y ALMACENAMIENTO sensor de rueda
‘ magnético:
Instalacion posible
para diferentes
tamanos de rueda
o o o 65 pulsos/m
Tipo: Capacidad de Datos: Interfaz: Peso: Tamafio: resolucion de 1.5 cm
Ordenadores almacenamiento: 22.5 GB/km, 8 GB Tableta 46 kg 56 x 44 x 42 cm
industriales i7 de 4 10 TB por unidad de datos LiDAR computadora
nucleos, SATA 6G de datos intercam- por horaa4 mde reforzada

biable (con disco

espaciado

POSICIONAMIENTO GLOBAL

Tipo
Antena

Frecuencia

Rendimiento giroscopio
Rendimiento acelerémetro

Precision RMS postproceso

Sincronizacion

Receptor GNSS/INS, GPS L1/L2/L2C, GLONASS L1/
L2, SBAS y L-Band

Doble frecuencia GPS+GLONASS, tipo “Pinwheel”
100 Hz (IMU/INS), 20 Hz (GNSS)
Rango entrada * 375 °/seg

Rango * 10 g, estabilidad (bias 50 mg), factor de
escala 4.000 ppm

0,020 m horizontal, 0,020 m vertical,
0,015 ° cabeceo/alabeo, 0,030 ° rumbo

Marca de tiempo

GEOMETRIA

Tipo

Campo de visién
Canales

Flujo de datos
Cobertura util
Precision

Velocidad de rotacion

LiDAR rotatorio multirrayo
360° horizontal x 40° vertical
32

700.000 puntos/seg

70 m

+/-2cm (@25 m)

10 Hz (600 rpm)

@

Consumo total
de energia:
660 W

2

Tipo de alimentacion:
Sistema alimentado

por la bateria del
vehiculo

142 cm

Dimensiones:
134 x 63 x 41 cm

Resolucién angular 0,18° (horizontal/azimut), 1,3° (vertical
g ( ) ( ) leqado 110 cm
Sincronizacion Marca de tiempo
ESPECIFICACIONES OPERATIVAS FORMATO DE DATOS
Calibracion Parametros en XML
JE Iméagenes JPEG, TIFF (GeoTIFF) o JXR
G . Formato de fichero de datos laser (LAS): coordenadas,
eometria

Temperatura de
servicio:
-10°C a +40°C

Temperatura de
almacenamiento:
-10°C a +70°C

Altitud de operacion Nivel de
sobre nivel del mar: proteccion IP:
<3000 m P65

sin condensacion

sin condensacion

Trayectoria NMEA, KMZ

reflectividad, color por imagenes




@ Vis oue LA suMA DE SUS PARTES

La suite de procesamiento UltraMap Terrestrial
Essentials fusiona una calidad de imagen panoramicasin
precedentes, la produccion de datos georreferenciados
precisos y nubes de puntos coloreadas densas en una
consistente y significativa abstraccion del mundo real. O SOFISTICADO

Tras la captura, los datos se
descargan y se procesan con
capacidades algoritmicas que van
mas alla de la tecnologia habitual.

IMPULSANDO LA EFICIENCIA

La funcionalidad de exportacion
a formatos de ficheros estandar
permite integrar facilmente los datos
en los procesos y flujos de trabajo

existentes. O APROVECHE SUS DATOS

Gestione, vea, extraiga, publique,
comparta e incorpore sus datos de
cartografia movil en otros flujos de
trabajo usando el potente software
Orbit GT Mobile Mapping.

@

Vexcel Imaging GmbH - Anzengrubergasse 8 - 8010 Graz * Austria
www.vexcel-imaging.com
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